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Basada en la tecnologia mas avanzada y en un disefio natural, la mano
protésica bebionic abre una nueva dimension en términos de calidad
de vida para los usuarios de todo el mundo.

Esta mano multiarticulada funciona de forma intuitiva y precisa.

Atina numerosos beneficios cotidianos entre los que destaca el alto
grado de independencia que otorga a los usuarios.
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bebionic
Tallas y patrones de agarre
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pequena, negra pequena, blanca media, negra
Pulgar en Pulgar en La mano bebionica presenta 14 patrones de agarre diferentes. Existe
oposicion posicion lateral la posibilidad de preconfigurar ocho de los patrones de agarre mas

utilizados para facilitar su uso en la vida diaria. Esta innovadora

mano también cuenta con dos posiciones seleccionables para el
pulgar: oposicién y posicion lateral.

Patrones de agarre con el
pulgar en oposicion

Patrones de agarre con el
pulgar en posicion lateral

Pinza tripode

Agafré de orbcr)siciérrwr
Aduccién falangica
Agafré de géﬁcho -
indice activo

Pinza de precision

Apertura de precision

Cerrado de precision

Agarre lateral

Dedo puntero
Palma abierta

Pinza de columna

Agarre de ratén

Posicion relajada
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Opciones de muneca

La mano bebionic esta disponible con tres opciones de
mufieca diferentes para adaptarse a las necesidades indivi-
duales del usuario. Las opciones disponibles incluyen la
muieca EQD (desconexioén rapida), una mufieca corta para
acomodar una desarticulacion larga del mufibn/muiieca, asi
como la mufieca de flex, que permite una mayor amplitud de
movimiento de la muiieca.

1 Articulacion de muineca EQD (Quick Disconnect)
La mufieca del EQD permite quitar facilmente la mano. El
usuario puede girar rapidamente la mano para retirar o
fijar los dispositivos terminales segiin sea necesario.

2 Articulacién de muiieca corta
La mufieca corta consiste en un conector de bajo perfil
para usuarios con muioén largo. También se suministra
un anillo de laminacién de mufieca corta. Ademas, la
mano se puede girar contra una friccién constante, que
puede ser ajustada por el técnico ortoprotésico.

3 Articulacion de muieca Flex
La muiieca de flexién permite al usuario posicionar la
mano en cinco niveles diferentes. La posicién de la mano
se puede ajustar en flexién y extension de -40° a +40° en
intervalos de 20°.



bebionic guantes protésicos
Skin Silicone

Los guantes protésicos para bebionic de
varias capas de silicona de Gltima genera-
cion y el tejido de refuerzo integrado son
suaves y faciles de limpiar. La micropig-
mentacién y los detalles adicionales refuer-
zan la impresion natural.

« Disponible en 8 colores diferentes, ademas de negro

« Facil de limpiar con agua tibia y jab6on

« Disefo y aspecto natural gracias a la posicion adapta-
da de los dedos

« Facil manejo durante la colocacién y retirada

« Formula de silicona adaptada para una apariencia
consistente

« Proceso de adhesion optimizado para el tejido de
refuerzo integrado

« Resistente a los rayos UV

8 tonos de piel y negro
Muestrario de colores 646M82.
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Datos técnicos

Referencia 8S711=*-N, 85710="-N (negro)
Lado dch. (R), izg. (L)

Talla pequena (S), mediana (M), grande (L)
Colores 02, 03, 04, 06, 09, 11, 14, 16 (8S711=*-N)
u _ o6 20 (negro, 8S710=*-N)
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Ejemplo de pedido

Las muestras de color son sélo para fines ilustrativos. Referencia Lado Talla Colores

8S711= R - S 04 -N
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Dimensiones y especi-
ficaciones principales
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Informacién general

mano bebionic EQD

mano bebionic muineca corta mano bebionic Flex

Referencia

8E71=* 8E72="

aprox. 402 g / 0.89 Ibs aprox.504g/1.1lbs

aprox. 588 g/ 1.3 Ibs ;brox. 689 g/ 152Ibs ....................
S B S

- -40° hasta +40° en intervalos

de 20°
Vida atil o afos
Dimensiones del producto mano bebionic pequeiia mano bebionic mediana
A_ Palma de la mano 72 mm 85 mm
B ....... M ‘éx. anchura de mano 122 mm 136 mrﬁ
C ....... L 6ngitud de mano incl. dedos 162 mm 188 mfﬁ
.......... L E)ngitud de dedos 75 mm 91 mm"
.......... P ﬁnta del pulgar a base de mano 100 mm 120 mrﬁ

Limites de carga

mano bebionic pequeiia, mediana

Fuerza en un solo dedo (estatica) 32N
.I.:“L‘J;rza transversa'l‘ en un dedo (estatica) 44 N
.I.:“L‘Jue“rza enel chas'i‘s (estética, apoyando la ma'r‘10) 500 N
Fuerza con la mar‘o cerrada (estatica, IIevand;) una bolsa) 152 N
.I;.ljérzas enel puléar (estéaticas) H 40N
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