Genium X3

© Inertial motion unit (IMU)
A giroszkdp és a gyorsulasmérd szenzorok hatarozzak meg a Genium
X3 térbeli helyzetét és mozgdsat valds id6ben. Egy sz6gmér6 szenzor
hatarozza meg a hajlitas sz6gét és széggyorsulast. A protézisvezérlés
mozgaselemzésen, valamint ezt kiegészité er6-meghatarozason alapul.

© Hidraulikus egység
A Genium X3 protézisrendszert viz- és korrézioallé hidraulikus egység
vezérli. A flexiés és extenzids ellenallasok szabalyozasa egymastol
fuggetlenil torténik a két vezérlészelep altal.

© Akkumulator és elektronika
A térdizillet akkumulatorat és elektronikajat a Genium X3 karbon vaza
védi. Az Osszes mérési és vezérlési folyamatot az integralt mikro-
processzor végzi. Az akkumulator 4tlagos teljesitménye 5 nap.

O Bluetooth®
Egyszer(i kommunikaciét tesz lehet6vé a térdizilettel az integralt
Bluetooth® technoldgia, mely sziikség esetén deaktivalhato.

© Térdhajlasszég mérészenzor
A térdhajlasszdg mérészenzor folyamatosan méri a térd hajlasszogét és
szoggyorsulasat, ami lehetévé teszi a protézisre haté erék pontos
meghatarozasat.

© Induktiv téltés
Az indukciés tolt6egység magnesesen csatlakozik a térdiziilethez.
Ennek kdszénhetben a toltés akar vékony ruhazaton, vagy kozmetikai
boritason keresztil is lehetséges.

© Robusztus kialakitas
Az erGs és viznek, pornak, korrézidnak ellendlld kivitell térdizilet
massziv, tartés poliuretanbdl készilt Protectorral, hogy jél birja a nagy
igénybevételt is.

El6nyok?

Viz- és korrdzi6allo kivitel. Ellenall az er§s vizsugarnak is és barmilyen
vizes kdrnyezetben, akar a viz alatt is teljes funkcionalitassal mtikodik.
Az OPG 2.0 (Optimalizalt fiziol6gias jaras) technoldgianak kdszénhetd

a természetes jaraskép (egyenetlen talajon is), a kiemelkedd biztonsag

és stabilitas hatrafelé jaras, emelkeddn és lejtén vald kozlekedés soran
anélkiil, hogy a kontralateralis oldal iziileteit tGlterhelné

A mindig aktiv Stumble Recovery botlasgatl6 funkcid, mely minimalizalja
az elesés kockazatat

Valtott 1abbal végzett 1épcsézés és akadalylekiizd6 funkciok

Valasztasi lehet6ség intuitiv és a paciens altal aktivalhato ,,tudatos”
allofunkeio kozott

Az alapfunkcion kiviil akér 6t kiilonbdz6 iizemmdd is beprogramozhat6 a
munka és a szabadid8s tevékenységek egyéni sziikségleteihez igazodva

A jarassebesség a Walk-to-run funkci6 segitségével akar futasig
valtoztathato

Sport funkci6: aktivan tamogat kiilonbz6 sporttevékenységeket

i0S és Android eszkozokre késziilt Cockpit alkalmazas segitségével a
térdiziilet egyszerlien beallithatd, az j funkciok engedélyezhetdk és
modosithatok

Konnyen érhetd vided oktatdanyagok és beallitasi javaslatok a kétoldali
combamputalt és csipé-exartikulacion atesett felhasznalok szamara
(X-Soft 1.8-as és Gjabb verziok)

« Osszeointegracidhoz is jovahagyott

2Tovabbi tanulmanyok a Genium X3 protézisrendszerrdl elérhetSek: www.ottobock.com/clinicalstudies
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© 4X1983-1 Protector
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Miiszaki adatok

Cikkszam 3B5-3 (piramis adapterrel),
3B5-3=ST (menetes csatlakozédval)
Max. terhelhetéség ~ 125kg
Térdhajlas szég ~ 135° flexios stop nélkil®
Vazanyaga  Robosztus titan véz, kemény eloxdlt

aluminiummal és rozsdamentes acéllal,

specidlis bevonatok és zart komponensek.
Nedvesség elleni Viz- és korrozidallo (IP 68),
3 Gs vizsugar elleni védelem

Csdadapter 2R19

1A flexids stop csokkenti a térdhajlas szoget 7.5°, 15° vagy 22.5°-kal
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