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MOBIS Макс. вес тела Тип
шарнира

Безопасность в фазе опоры 
за счет настроек схемы

построения протеза
Контроль фазы
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TF

3R31/=ST поддержка при
присаживании

3R40

3R41

3R33/3R17

3R62/=ST EBS

3R62=1/-ST EBS

3R49/3R15

3R36/3R20

3R93

3R90

3R92

3R106/=ST

3R106-PRO/=ST сервопне-
вматика

3R60/=ST EBS

3R60-PRO/=ST прогрессив-
ный EBS

 

3R78/=ST

3R80/=ST ротационная
гидравлика

ротационная
гидравлика

ротационная
гидравлика

3R55

3R95

3R85

3C60/=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

3C98-3/3C88-3 гидравлика +
электроника

электронное
управление

3B1-3/=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

3B5-3/=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

KD

3R32/3R23

3R30/3R21

3R62=KD EBS

3R62=1-KD EBS

3R78=KD

3R106=KD

3R106-PRO=KD сервопне-
вматика

3R60=KD EBS

3R60-PRO=KD прогрессив-
ный EBS

 

3R46

3C60/=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

3C98-3/3C88-3 гидравлика +
электроника

электронное
управление

3B1-3/=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

3B5-3=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

H
D

3R36/3R20

3R60=HD EBS

3R60-PRO=HD прогрессив-
ный EBS

 

3C98-3/3C88-3 гидравлика +
электроника

электронное
управление

3B1-3/=ST гидравлика +
электроника

электронное
управление

гидравлика +
электроника

электронное
управление

3B5-3/=ST

3B5-4

гидравлика +
электроника

электронное
управление
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