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10. Spezialausführung C5 
 
Für einen Teil von Applikationen mit CAN-
Netzwerken ist es sinnvoll, einige Eigenschaften 
der absoluten Winkelcodierer mit CAN-Interface zu 
modifizieren.  
Diese Softwareversion ermöglicht dem Anwender 
den Betrieb des Encoders ohne die sogenannte 
Anschlusshaube, die in der Standardversion vor-
geschrieben ist. 

Hierzu geht der Encoder im ausgelieferten Zustand 
von folgenden Betriebseigenschaften aus: 
Knotennummer 32, Datenrate 20 KBaud.  
Die 20 KBaud Datenrate wird im Einschaltzustand 
daher gewählt, da alle CAN Open Geräte nach der 
DS-301 Empfehlung diese Übertragungsge-
schwindigkeit unterstützen sollten. 

 
Das Software Paket C5 (AWC 581X-X-
XBB1C50XXX) hat folgende Modifikationen im 
Vergleich zur Standardsoftware C2: 
 
Parameter Software C2 Software C5  
Knotennummer per SDO einstellen 
 
 

nicht vorgesehen 
 
 

implementiert 
SDO Objekt 3000hex 
Knotennr. 1-95 

Baudrate per SDO einstellen 
 

nicht vorgesehen 
 

implementiert 
SDO Objekt 3001hex 

Anzahl einstellbarer Baudraten 
 

8 (20,50,100,125,250,500,800,1000) 
 

wie Version C2 
über SDO Objekte 

 
Ergänzte Objekteinträge: 
 
Index Subindex Objekt Name Datenlänge Attr. M/O 
3000h  VAR Knotennummer Unsigned 8 rw  
3001h  VAR Datenrate Unsigned 8 rw  
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10.1 Programmierbare Parameter 

10.1.1.  Knotennummer 
Das Standardobjektverzeichnis wird um folgenden 
Parameter ergänzt: 
 
Index Subindex Objekt Name Datenlänge Attr. M/O 
3000h  VAR Knotennummer Unsigned8 rw  

 
VAR: Variable 
rw: Lesen, Schreiben 

 
Zum Einstellen der Knotennummer dient ein Byte, 
wobei der hier vorgegebenen Knotennummer im 
Encoder der Wert 1 hinzuaddiert wird. 
 
Einstellung der Knotennummer 5: 
 
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 
Wertigkeit - 64 32 16 8 4 2 1 
Beispiel 0 0 0 0 0 1 0 0 

1*4 +  0+    0 = 4 + 1 = 5 Knotennummer 

Die Knotennummer wird vom Gerät zwar per SDO-
Telegramm bestätigt, jedoch erst nach einem  

- Speicherkommando (Objekt 2300 hex) 
- Speicherkommando (Objekt 1010 hex) 

und NMT Reset Modul bzw. NMT Reset 
Kommunikation  

übernommen. 

 
 

 
 

Beschreibung des Telegrammaufbaus: 
 
Master an Absolutwertgeber:  Set-Parameter 
 
FC Kommando Index Subindex Service-/Prozessdaten 
SDO(tx) Download 3000h  Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 
1100 22 00 30 00 X 00 00 00 

X:  7 Bit zum Einstellen der Knotennr. 
  
Absolutwertgeber an Master:  Bestätigung 
 
FC Kommando Index Subindex Service-/Prozessdaten 
SDO(rx) Download 3000h  Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 
1011 60 00 30 00 00 00 00 00 
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10.1.2. Datenrate 
Das Standardobjektverzeichnis wird um folgenden 
Parameter ergänzt: 

 

Index Subindex Objekt Name Datenlänge Attr. M/O 
3001h  VAR Datenrate Unsigned 8 Rw  

 
VAR: Variable 
rw: Lesen, Schreiben 

 
Zum Einstellen der Datenrate dient ein Byte, wobei 
insgesamt 8 Baudraten unterstützt werden  
in Analogie zur Anschlusshaube. 

 
 

 
Einstellung der Baudrate: 
Baudrate in kBit/s Bit 
 7 6 5 4 3 2 1
20 0 0 0 0 0 0 0
50 0 0 0 0 0 0 1
100 0 0 0 0 0 1 0
125 0 0 0 0 0 1 1
250 0 0 0 0 1 0 0
500 0 0 0 0 1 0 1
800 0 0 0 0 1 1 0
1000 0 0 0 0 1 1 1

 
Die Datenrate wird vom Gerät zwar per SDO-
Telegramm bestätigt, jedoch erst nach einem  

- Speicherkommando (Objekt 2300 hex) 

- Speicherkommando (Objekt 1010 hex) 
und NMT Reset Modul bzw. NMT Reset 
Kommunikation  

übernommen. 
 
Beschreibung des Telegrammaufbaus: 
Master an Absolutwertgeber:  Set-Parameter 

X:  3 Bit zum Einstellen der Baudrate 
 
Absolutwertgeber an Master:  Bestätigung 
FC Kommando Index Subindex Service-/Prozessdaten 
SDO(rx) Download 3001h  Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 
1011 60 01 30 00 00 00 00 00 

FC Kommando Index Subindex Service-/Prozessdaten 
SDO(tx) Download 3001h  Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 
1100 22 01 30 00 X 00 00 00 
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11. Mechanische Zeichnungen  
(AWC58 VERSION C5) 

11.1. Synchroflansch (Y,Z) 
Der Y- und Z-Flansch unterscheidet sich nur in der 
Wellenausführung 6 oder 10mm (siehe Tabelle). 
 
Kabelabgang (Kabeldurchmesser = 8mm ) 

 
 d [mm] l [mm] 
Y-Flansch 6 f6 10 
Z-Flansch 10h8 20 

 
11.2. Klemmflansch (F) 
 

Kabelabgang (Kabeldurchmesser = 8mm ) 
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