PIX4Decatch 2.9 Lista de caracteristicas

Funcionalidades

Captura automdaticamente imdgenes y gudrdalas
con su geolocalizacién precisa

Pausar y reanudar la captura

PANTALLA DE Guardar o deshechar la captura
GENERAL CAPTURA : :
Vista previa durante la captura
Mostrar la malla durante la captura
Informe de calidad al final de la captura
N . . Comienza a capturar de inmediato—no se
Personalizar la superposicién de imégenes o la requieren conocimientos avanzados de
posicion del dispositivo fotogrametria—simplemente presiona el
; : : boton de captura y camina alrededor de
Mensajes de advertencia con sonido
ézg'?aER,SADE L tu drea de interés. PIX4Dcatch grabarda
CAPTURA Autoenfoque automdticamente las imagenes y generard
una nube de puntos una vez que se guarde
Omitir imégenes de baja calidad la captura. La vista previa en y la malla
. . dindmica en tiempo real te brindaran
Mostrar la superposicién de iméagenes durante la orientacion, ayudandote a garantizar una
captura captura completa y precisa. Personaliza tu
AJUSTES VISTA Mostranyistasidelalcamara experiencia con configuraciones avanzadas
para obtener resultados éptimos.
Mostrar puntos caracteristicos
Mostrar la malla de reconstruccion
Guardar la malla (formato OBJ)
MALLA Cambiar el tipo y el color de la malla
Cambiar el color de la malla y de los objetos de la
camara
OTROS Guardar video
Lista de proyectos
Filtrar proyectos por estado
PANEL DE Buscar proyectos
PROYECTOS : . 3
Seleccionar y eliminar varios proyectos
Actualizar el panel de proyectos deslizando hacia
abajo
Mostrar una vista 3D de la nube de puntos
capturada
Habilitar diferentes etiquetas para RTK, GPS, GCPs
o MTPs
Precision RTK por imagen clasificada en tres
VISTA 3D niveles: -Optima , -Reducida , o *Baja Explora una interfaz visual donde puede
3 Personalizar la vista activando/desactivando la gestionar facilmente todos tus proyectos,
precisiéon RTK, las cdmaras, las nubes de puntos, ya sean capturados o procesados en
las mallas y la centralizacién del modelo 3D PIX4Dcloud. Visualiza tus proyectos en un
visor 3D dindmico, con diversas etiquetas
Calcular la textura para RTK, GPS, GCPs o MTPs, y obten los
PROYECTOS - niveles de precision RTK de cada captura.
Mostrar una vista 3D de la nube de puntos Mejora la precisién absoluta agregando
procesada desde PIX4Dcloud GCPs manualmente dentro de tus proyectos.
Lista de imdgenes Utiliza potentes herramientas de gestion de
VISTA DEL IMAGENES proyectos para buscar, filtrar, seleccionar
PROYECTO Seleccionar y eliminar varias imdgenes multiples elementos y modificar proyectos o
imagenes segun sea necesario
Fecha de creacion
Sistema de referencia de coordenadas de la
imagen
Ndmero de imagenes
DETALLES Fuente de geolocalizacién
Porcentaje de confianza de la precisiéon RTK
Precisién media horizontal y vertical
Almacenamiento utilizado
: Renombrar proyectos
OPCION

Eliminar proyectos
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Seleccionar una colecciéon de puntos

MARCADO Anadir marcas en las imagenes
MANUAL DE GCP S
Guardar las marcas
Densificacion de la nube de puntos Calcula volumenes en el sitio de tu eleccion
y obten instantdneamente sus valores y
HERRAMIENTAS Definir la base del volumen dibujando puntosenel  precisiones. Ya no es necesario esperar
PROYECTOS DEL PROYECTO drea de interés mucho tiempo para procesar tu proyecto
Caleul L. Ivol ni calcular los volimenes en post-
. dlculo automatico del volumen procesamiento. Con este cdlculo de volumen
CALCULO DE integrado directamente en PIX4Dcatch
VOLUMEN Volumenes de corte y relleno mostrados: valores, teg i
s ) ' sin comprometer la precision, puede
formas y precisién obtener valores directamente en el sitio.
Rapido, preciso y fdcil de usar, le permitird
B proporcionar comentarios inmediatos en el
Exportacion de los resultados en PDF sitio y evitar costos adicionales y retrasos en
su proyecto
Crear una coleccién de puntos con un SRC definido
(planimetria y altimetria)
Crear un sistema de referencia de coordenadas
para la localizacién del sitio
Importar puntos con un SRC definido (planimetria
y altimetria)
. . Ver puntos en un mapa Captura y mide puntos para utilizarlos como
GESTION DE MEDICION DE P P GCFIgs pochu onclc?r tu pr(?yecto o simplemente
PUNTOS PUNTO Renombrar puntos

Ingresar la altura de la antena al usar una pértiga
GNSS

Agregar una foto de referencia (opcional)

Agregar una descripcién (opcional)

Cambiar la duracién de la medicién

como puntos de interés

DETECCION
HERRAMIENTAS
DE CAPTURA  DE ETIQUETAS

Utiliza un punto de enlace con el flujo de trabajo
de deteccion automdtica de marcas y obtén sus
coordenadas reales después

Importa una coleccién de puntos y usa GCPs para
el proyecto con el flujo de trabajo de deteccion
automatica de marcas

Optimizacién de la deteccién de marcas después
de la captura

Identifica automdticamente los Pix4D
Autotags durante la captura, agilizando el
flujo de trabajo de los GCPs y mejorando

la precision absoluta del proyecto. Obtén
las coordenadas de tus puntos de enlace
automdticos simplemente colocando los
objetivos en los puntos de interés y genera
una coleccion de puntos lista para exportar

Mostrar puntos en realidad aumentada con un
dispositivo RTK conectado

Activar o desactivar las lineas mostradas entre los

Encuentre fdacilmente los GCP con puntos
de realidad aumentada o utilicelos para

PUNTOS AR CONFIGURACION e seguir una linea mientr_asrcopturo (utilidades
DE AR subterrdneas, ruta de imagenes, etc.)
Activar o desactivar las etiquetas de los puntos
Lista de proyectos de PIX4Dcloud
Filt t ti iti junt:
LISTA DE dlut:)as’i proyectos por tipo [sitios o conjuntos de
PROYECTOS DE
PIX4DCLOUD Ordenar proyectos por nombre o por fecha La Realidad Aumentada (AR) permite la
PIX4DCLOUD visualizacién de proyectos después de
AR Buscar proyectos

VISUALIZACION

DE AR

Ajustar la opacidad del proyecto AR con el control
deslizante

Mostrar capas de PIX4Dcloud y ver sus
propiedades

Mostrar proyectos de PIX4Dcloud con Autotags en
realidad aumentada (incluido en interiores)

la captura, ideal para inspecciones de
zanjas, comparaciones de planos con la
construccion real y una documentacion
detallada de tus proyectos

CONEXION DE
RTK

Indicador de precisién RTK (si no estd conectado
a RTK, se muestra el indicador de intensidad del
GPS)

Conexién a un dispositivo RTK compatible con
PIX4Dcatch (Emlid Reach RX, Trimble Catalyst
DA2, BadElIf, Leica FLX100, viDoc)

Configuracién facil de los desplazamientos de la
camara al usar una carcasa, ya sea SPC o SPC+,y
utilizando el soporte correcto del rover

Desplazamientos manuales de la cdmara

Introduccién de credenciales NTRIP

Seleccion del punto de montaje

Utiliza los dispositivos RTK de tu eleccién y
obtén correcciones RTK para garantizar un
conjunto de datos preciso y geolocalizado
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Exportar todos los datos (archivo ZIP) para un solo
proyecto o multiples proyectos

Exportar puntos y marcas para GCPs

Export all your data to be able to processed

PROYECTO Exportar la nube de puntos capturada (archivo them on PIX4Dmatic or export only individual
PLY) outputs.
Exportar la malla capturada (archivo OBJ)
EXPORTAR Exportar registros
Exportar el punto medido (archivo ZIP)
Exporta tus puntos medidos y gudrdalos en
Exportar el sistema de coordenadas de localizacién  tu escritorio o subelos a la nube. Exportay
PUNTO del sitio (archivo WKT) guarda tu archivo WKT de localizacion del
sitio para poder procesar cualquier conjunto
Exportar las coordenadas de los puntos de enlace d:rcig:]ooslizcggougnsEr;;n;ﬁ?;;:coordenadus
de Autotags con sus precisiones P
Subir uno o varios proyectos
Subir un proyecto a una organizacién
GENERAL Subir un proyecto a un sitio existente o crear uno
nuevo
Subir un proyecto a una carpeta existente o crear Facil, répido y preciso: sube el conjunto
(le) (IISe] de datos de PIX4Dcatch a PIX4Dcloud y
SUBIRA Procesar con la técnica de Gaussian Splatting visualiza tu proyecto una vez procesado.
PIX4DCLOUD Personaliza la configuracion de
Calcular un modelo DSM del drea procesamiento segun tus necesidades y
entregables
OPCIONES DE Calcular una ortofoto del drea

PROCESAMIENTO

Procesar con GCPs y/o MTPs

Seleccionar el sistema de referencia de
coordenadas de salida (proyectado o localizaciéon
del sitio)
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