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Lista de caracteristicas

Caracteristicas Ventajas

Imagenes aéreas (nadiry oblicuas) y

Procesar imégenes tomadas desde cualquier édngulo, desde cualquier plataforma aérea

terrestres L o terrestre, tripulada o no tripulada
Cualquier cdmara (compacta, SLR Utiliza las imagenes adquiridas con cualquier cémara, desde las de pequeno tamano
ENTRADAS 4 [PER=h S & hastalas de gran tamano, desde las camaras de consumo hasta las altamente
multiespectral, GoPro) en .jpg o .tiff -
especializadas
Compqt'b.'l'dqd CO I A5 G S &  Crearun proyecto con imagenes de diferentes cdmaras y procesarlas conjuntamente
para el mismo proyecto
Seleccién de plantillas a dOpt|rn|zc1 el p.rocesomlentc.)ly la generacion de resultodps utilizando diferentes plantillas
e procesamiento en funcion de los resultados requeridos
Seleccion del sistema de coordenadas Py Procesar los proyectos en el sistema de coordenadas a tu eleccion para garantizar flujos
de salida de trabajo éptimos
Vista de mapa en el panel de control &  Mostrar la ubicacion geografica de los conjuntos de datos
Mediciones de distancia y drea P Mide las distancias y Ics‘oreas para una planificaciéon precisa. Guarda las anotaciones
para establecer las medidas como permanentes
Mediciones de volumen - Mide I_os volur_nenes basdandote en el Modelo de Superficie Digital (MDS) para realizar
estudios precisos del lugar
. L. Generar perfiles de elevacién basados en el MDS. Se muestra la informacion de
Perfil de elevacion & -
elevacién de cada punto
Agregar diferentes tipos de anotaciones (marcadores, inspecciones, lineas, dreas,
Anotaciones Py circulos o poligonos) ayuda a transmitir informacién mas valiosa y procesable. Las
CARACTERISTICAS anotaciones pueden importarse y exportarse en diferentes formatos de archivo, como:
.csv, .GeoJSON, Shapefiles, .dxf.
Inspeccionar virtualmente cualquier drea de interés en el modelo 3D y en todas las
. imagenes originales utilizadas para la reconstruccion. Ampliar imagenes especificas,
Inspector virtual & . L X - . . ’,
fijar y comentar las imagenes con informacion detallada o acciones a realizar. También
puedes guardar las inspecciones como anotaciones
Procesamiento multiespectral y a Genera mapas NDVI automdticamente para analizar mejor tu conjunto de datos
visualizacién de NDVI multiespectrales
. Mejora la colaboracién y los informes compartiendo anotaciones, mediciones, perfiles de
Compartir & - i . X
elevacion, volumenes y proyectos con el equipo y las partes interesadas
R Deteccion automdtica de GCPs y puntos de enlace con Pix4D Autotags.
IO L Lt Disponible exclusivamente para proyectos subidos desde PIX4Dcatch
Importacién de resultados existentes @ Importa el ortomosaicoy e! MDS en geotiff, la nube de puntos en .las y .laz, y la malla 3D
en formatos de archivo .obj.
&  Ortomosaicos Nadir en formato GeoTiff
Resultados en 2D
& Vectores 2D en formato .geojson, .csvy .shp
Resultados en 2,5D & MDS o MDE en formato GeoTiff
RESULTADOS & Nube de puntos 3D en formato de salida .laz
&  Moalla texturizada 3D en formato fbxy .obj
Resultados de salida en 3D & Gaussian Splatting 3D en formato de salida ply. Disponible exclusivamente para
proyectos subidos desde PIX4Dcatch.
& Informe de calidad en formato .pdf
INTEGRACIONESDE 1 \pje Connect & Exporta los archivos que desee a la plataforma Trimble Connect
TERCEROS
L Los titulares de la licencia pueden ponerse en contacto con el servicio de asistencia por
Correo electroénico personal & lectroni
SOPORTE correo electronico
Comunidad &  Todos pueden escribir en la Comunidad
MULTI-IDIOMA Idiomas disponibles &  Inglés, espanol, italiano, japonés, coreano, francés, portugués (Brasil), tailandés, aleman
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Ponte en contacto:
pix4d.com/cloud



