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Beschreibung und Identifizierung der Maschine

Produkt
Typ
Handelsbezeichnung

Funktion

20ES400=2, 20ES400=2-1-1, 20ES400=2-0-5
Physical Assistance Robot
IX BACK VOLTON

Das IX BACK VOLTON unterstiitzt den Anwender, indem es die schwerkraftbedingten Krafte und
Drehmomente im unteren Riickenbereich (L5/S1) verringert, wodurch der Trager Aufgaben wie Blicken,
Heben oder Greifen mit geringerer Anstrengung ausfihren kann.

Das Produkt erkennt die Ausrichtung Ihres Rumpfes und liefert ein unterstlitzendes Drehmoment, das
proportional zur Ausrichtung und Geschwindigkeit lhres Rumpfes ist.

Es wird ausdriicklich erklart, dass die Maschine allen einschldagigen Bestimmungen der folgenden EG-
Richtlinien bzw. Verordnungen entspricht:

2006/42/EG

2011/65/EU

2014/30/EU

Richtlinie 2006/42/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 17. Mai 2006 tber Maschinen und
zur Anderung der Richtlinie 95/16/EG (Neufassung)

Veroffentlicht in L 157/24 vom 09.06.2006

Richtlinie 2011/65/EU des Europaischen Parlaments und des Rates vom 8. Juni 2011 zur Beschrankung
der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten

Richtlinie 2014/30/EU des Europaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur
Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit

Fundstelle der angewandten harmonisierten Normen entsprechend Artikel 7 Absatz 2:

EN ISO 12100:2010

EN ISO 13482:2014

IEC 61000-6-4:2019

IEC 61000-6-1:2019

EN 61000-4-2:2009

Duderstadt, 3/6/2026

Ort, Datum

Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze - Risikobeurteilung und Risikominderung (ISO
12100:2010)

Roboter und Robotikgeréate - Sicherheitsanforderungen fiir personliche Assistenzroboter
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV): Stéraussendung fur Industriebereiche

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV): Stéraussendung fiir Wohnbereich, Geschéfts- und
Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-2: Priif- und Messverfahren - Priifung der Storfestigkeit
gegen die Entladung statischer Elektrizitat
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