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Leichtbaugreifsysteme SLG

Technisches Datenblatt

Hinweis: Diese Kurz-Bedienungsanleitung wurde in deutscher Sprache erstellt. Sie beschreibt die grundlegenden Funktionen
und dient erfahrenen Anwendern als Schnelleinstieg. Diese Kurz-Bedienungsanleitung erhebt keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit. Fiir kiinftige Verwendung aufbewahren. Technische Anderungen, Druckfehler und Irrtiimer vorbehalten.
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1 Sicherheitshinweise

Ansaugen gefidhrlicher Medien, Fliissigkeiten oder von Schiittgut

Gesundheitsschaden oder Sachschdden!

» Keine gesundheitsgefihrdenden Medien wie z. B. Staub, Olnebel, Dampfe, Aerosole oder
Ahnliches ansaugen.

» Keine aggressiven Gase oder Medien wie z. B. Sduren, Sduredampfe, Laugen, Biozide,
Desinfektionsmittel und Reinigungsmittel ansaugen.

» Weder Flussigkeit noch Schiittgut wie z. B. Granulate ansaugen.

2 Aufbau des Greifers

dargestellt
10.01.10.14041

1 Grundkorper 2 Balgsauggreifer

3 Befestigungsschraube
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3 Technische Daten

Typ 4s 3s 28
Artikelnummer 10.01.10.14041 10.01.10.14042 10.01.10.14043
Gewicht [kg] 0,074 0,057 0,042
Anschlussbild Roboter 4xM4 LK@46mm

Arbeitstemperatur [°C] 5-40

Maximale Haltekaft [kg]* 1,88 1,41 0,94

! Die maximalen Tragkrifte sind theoretische Werte bei -0,6bar Vakuum sowie trockener, glatter und ebener

Werkstiickoberflache — sie werden ohne Sicherheitsfaktoren angegeben

4 Montage

Zur Montage an die elektrische CobotPump ECBPMi werden die mitgelieferten M4-Schrauben von unten durch den

Grundkorper gefihrt und mit 1,3Nm angezogen.
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5 Ersatz- und Verschleif3teile

1

N

N

3 4 5
4S 3S 2S
Pos Menge Beschreibung Art.-Nr. Art.-Nr Art.-Nr. Legende
1 1 crumalses 10.01.10.14045  10.01.10.14047  10.01.10.14049 s
Lightweight Gripper
2 4 Zylinderschraube 20.01.02.04028 S
M4x10
3 2.4 Balgsauggreifer FSG 10.01.06.00390 W
20
4 1 0-Ring 18x2,5 10.07.08.00103 S
5 2-4 0-Ring 9,5x1,5 10.07.08.00143 S

S= Ersatzteil, W= VerschleiSteil, WA=VerschleiRteilbaugruppe, enthalt VerschleiBteile
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